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http://www.ratp.info/touristes/

Transport for London
http://www.tfl.gov.uk/

5284 7 7

http://5284.taipei.gov.tw/

Fre D oRERY)| kAL
http://hisatisfy.hccg.gov.tw/eplan/
FPAE T 2B b T RRER R
http://citybus.tccg.gov.tw/

[15] ¢ %7 28 LS
http://tourguide.tncg.gov.tw/tnbus/

r16] Google M)
http://maps.google.com.tw/

(171 UrMap i eng= B] 4
http://www.urmap.com/

[18) & A H T L I
http://its.taipei.gov.tw/



